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1. Einfuahrung

Das Rechnersystem RVS K 1820 beinhaltet die Modelle K 1821, K 1822 und K 1823
Das vorliegende Nutzerhandbuch dekumentiert die Modelle K 1821 und K 1822 und
verwendet bei der Beschreibung gemeinsamer Eigenschaften die Bezeichmung K 1820.

1.1. Hardwarediberblick

Der K 1820 ist ein leistungsfahiger 32-bit—Arbeitsplatzrechner. Er ist auf der
Basis hochintegrierter Schaltkreise aufgebaut und weist bei wesentlich geringe-—
rem Gewicht, Volumen und Energieverbrauch nahezu die gleiche CPULeistung wie
der 32-bit-Rechmer K 1840 auf. Der K 1820 ist softwarekompatibel zum K 1840,
wodurch die Anwendung bereéits entwickelter System—, Basis— und und der fur die
Familie K 1800 entwickelten Anwendersoftware auf einer grofen Anzahl von  preis-
glinstigen Rechnern direkt am-Arbeitsplatz gegeben ist. Damit und durch .die. Netz—
fahigkeit .sind durchgangige Systeme aus 32-bit-Rechnern K 1840/45 und.  Arbeits-—
platzrechnern K 1820 reallslerbar die eine effektive Arbeit gestatten

Der K 1820 ist mehrplatzfahlg Der modulare Aufbau 133t dem Anwendet: alle
Moglichkeiten zur Erwexterung, Modernlslerung und zur Anpassung an: konkrete
Einsatzbedingurgen offen. =

Der K 1820 ist ein-typisefer: Allzweckrechner, der bei entsprechender Ausstattung
mit Kontrollern und Peripheriegerdten als Abteilungsrechner fur die Blrcautoma=
tisierung, als Rechner fir den. wissenschaftlich—technischen Bereich, sowie
vorrargig als hochleistungsfahiger CAD-Arbeitsplatz und als- CAM-Rechner fur  die
r:'ertJ.gungssteo_us-v'unc_l und —planung; 91nsetzbar ist.

1.2, SoftwareﬁberbliCR
1.2.1. Betriebssysteme

1.2.1.1. SWP1820°

SWP1820 ist =in leistungsfihiges externspeicherorientiertes Betriebssystem auf =~
Basis -einer ‘32-Bit-Architektur, das Mehrnutzerarbeit, Stapelverarbeitung ‘und

Echtzeitverarbeitung gestattet. Es vereinigt eine wirkungsvolle Spelcherverwal—

tung mit der Bereitstellung eines praktisch unbegrenzten Adrefraumes. Durch das

Betriebssystem werden Anwender programme prioritats—- und zeitscheibengesteuert

abgearbeitet. Dem Anwender steht eime umfangreiche Kommandosprache zur Verfu-

gung. Eingebaute Schutzmechanismen sowohl in der Hardware als auch in der Soft—

ware garantieren Dateninptegritat und Systemsicherheit. Mit Hilfe éiner Ressour-—

censteuerung werden Guoten, Limits, Privilegien und Prioritaten - vergeben - und

Uberwacht.

Die Executive - des Betrlebssystems realisiert ein  ProzeBkonzept. Zahlreiche

System—Routinen stehen dem Programmlerer als vom Betriebssystem bereitgestellte

Prozeduren flr die Steuerung und Kommunikation der Prozesse und fur weitere

Betriebssystemfunktionen, wie z.B. der Koordinierung von E/A-Operationen, zur

Verfugung . )

Grundlage - fur _ die E/A—Organisation bildet ein Interruptsystem. Unterstutzt

werden neben Terminals und Platten auch virtuelle Gerate, wie Mailboxen. Der
Anwender hat die Moglichkeit, selbst Geratebedienungsprogramme fUr nutzZereigene

Gerdte zu schreiben. :

1.56.713000.4/53 1
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Zur Programmentwicklung steben Editor, Makroassembler, Linker, Bibliothekar

sowie Laufzeit— und Systembibliotheken zur Verfigung. Fir den Prcgrammtest sind
Testhilfen vorhanden.

. Die Datenverwaltung im Betriebssystem SVP1820 unterstUtzt die Strukturierung und
den differenzierten Schutz von Datentragerm und einen gerateunabhanglgen Zugrlff
zu den peripheren Geraten.

Zur Kopplung der RVS K 1820 untereinander und mit Systemen RVS K 1840/45 .wird

- die SKR-SWP-Netzkomponente zur Verflgung gestellt, die sowohl eginen asynchronen

Fernanschlufl als auch den ROLANET2-lokalanschluB an das SKRNET ermoglicht.

Fur SVP1820 wird Teachware bereitgestellt. ‘

1.2.1,2.MJTOS1820

MJTOS1820 ist ein interaktives Teilmehmersystem. Es verfligt Ober leicht zu
benutzende Systemrufe und umfangreiche Systembibliotheken. Prozefi— und Speicher-—
verwal tung und Datenzugriff sind einfach und gut verstandlich gestaltet.

Die -fur interaktive Teilnehmersysteme besonders wichtigen Kommandointerpreter
zeichnen sich bei MJTOS durch gute Verstandllchke1t fur den Anfanger, gepaart
mit hoher Leistungsfahigkeit fur anspruchsvolle Nutzer aus. Diese Aspekte finden
auch in den Systemprogrammen Beachtung. Zur Reallslerung dieser Systemphlloso—
phie b951+zt MUTDSIBQO folgende 2u MUTDSlBOO kompatlble Elgenschaften

Implementlerung ‘eines hlerarchlschen Dat91systems, das um eine belleblue
anahl von Datentragern erweitert werden kann. '

- N91testgehende Berateunabhangigkeit durch syntaktxsch gle1chartlge Behandlung
_von Date1en und Geraten

- Realisierung einer automatischen Speicherzuordnung und'ProzeBauslagerung.

Implementierung einer effektiven Kommandosprache mit den- Ausdrucksmitteln
‘einer hiberen Programmiersprache und die Moglichkeit des Austausches des;Kom—
: mandointerpretErs'je nach denfBedUrfnissen'des'Nutzers.

- Real1saerung einer groBen anahl von Dlenstprogrammen, die durch unlversell
_nutzbare Kommunikationsmechanismen (Systemrufe, Signale, Pipes) des Systems
-untereinander. kombiniert und in die Problemlosung des Anwenders eingebunden

werden konnen. o : ' ) ' ‘

- -Anwendung der Progfammiersprache‘” in der Systemprogrammierung.
— Kopplung vorn RVS K 1820 untereinander und mit Systemen K 1840/45 im Nah- und

Fernbereich sowie lokale Kopplung von mit MJTOS1820 betriebenen RVS. K 1820
Uber ROLANETZ2.

1.56.713000.4/53 2
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1.2.1.3. RVSDES1800

RVSDES1BOO ist ein Softwareprodukt zur- Entw.lcklung dedizierter Echtze.ltanwendun-
gen Es bietet folgende Moglichkeiten:

~ Programmierung in hoher'en Sprachen,

- kein Overhead, -

- Programmierung paralleler Prozesse,

.~ transparente Netzwerkunterstitzung, : B
- volle Unterstutzung Tur E/A-Operationen und

- Programmentwicklung und —-testung unter SVP1800. .

RVSDES1800 setzt sich aus félgenden Komponenten zusammen:
- Host-System—Software (DES—Pascal-Compiler, DES-Bibliotheken, Systembuilder,
Debtugger) :

- Laufzeitsoftware

- DES D’ienstpl*ogra:mwe

Lz:2. ~ProqrannierspracFEn Compiler

- Sprachumfang ist 'fur al le Rechner der Rechnerfam:Llle RVS K 1800 J,dawtisch.
. Es sind folgende Compiler ver'fugbdr- - L

- C-—CDmpl ler © 8w, MUTOS
- MODULA-2-Compiler SVWP, MUTOS
- FORTRAN77/83 - SWP, MUTOS
- LISP o SVP
- PROLOG 8w
- ADA 8w

1.56.713000.4/53 ‘ 3
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S. Konstruktiver Aufbau

Der Rechner wird in zwei Grundvarianten ausgefihrt:
1. RVS K 1822 (Bild i~-1 bzw. 1-2)

Einzelgerat als Beistellung zum Arbeitsplatz, ausgefilrt mit Teststehendem
Sockel bzw. mit Fahrgestell

2. RVS K 1821 (Bild 1-3) ' y

- . Einsatz (19"-Technik) mit Frontblende zum Einbau in 19i-'—SchrankgE-féBe
{z. B.: K 1823) . , .

* Den mechanischen Grundaufbau fur' beide Varianten bildet ein 1‘?"—E1nsatz der Hohe\
144 (nach STRGW 834 und IGL I7270: 1U = 44,45 mm). !

Der i:,lnsatz - KBEl - nimmt folgende Baugruppen auf.

.maximal 12 Steckemhez.ten im Format 265,4x214, l rrm2 mit bu5521tlgem direkten
:teckverblnder

‘.Frcntbaugruppe

‘Ruck\/erdrahtmgsbaugmppe o 7; : Ce :,;f»'

‘\Stromverﬁorgungsmouul —
.maximal 8 Laufwerke im Slimline Format '
(z. B. 2 Diskettenspeicher . K S&01 - )

6 Festplattenspelcher E K 3304).

Hinweise zum Einbay des RVS.K 1821 in ein Schrank efé‘

. Fur-die Abnat‘me der Frcntblende K 1821 ist ein Freiraum Uber der Fr‘mtblende
7 von 1u notwendig. Ist in Schrankgefafien lber dem Rechnereinsatz. K 1821 ein
Freiraum von 15 mm vorhanden bzw. durch abnehmbare - Einbauten erre:.t:hbar, SO
kann die Abdeckung iu entfal len. :

. Die Befestigung des Rechnereinsatzes K 1821 rnuB uber Abstandselemente ven
12mm erfalgen. (Bild 1-3)

1.56.713000.4/33 . ' 4
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Bild 1-1 RVS K 1822 mit feststehendem Sockel

Bild 1-2 RVS K 1822 mit Falvrgestell

1.56.,713_000.4/53 : )
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Frontblende

Abstandsman for
Schrankeinbau

Bild 1-3 Einbau RVS K 1821 in Schrankgefap

-
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1.4 Technische Daten

&

1.4.1. Mechanisch - konstruktive Daten des Rechnergrundagerites

Abmessungen @ 650mm x 490mm  x 357mm (Hohe x Breite x Tiefe)
(RVS K 1822 mit feststehendem Sockel)

Masse : ca. 63 kg : -

Logikmodule (Steckeinbeiten)

265,56 mm x 214,1 mm

Abmessungen :

.Steckraster : 24,13 mm

Masse : ca. 390...800 g je Steckeinheit
Technik : Mehrebenentechnik, Zoli-Raster

,StEckyerbinder

Interfaceanschlisse auf Logikmodulen:

D-Subminiatur—Anschliusse EBS-GO0 4004 (50—,37-, 25~ und 15—pollg),
voll geschirmt, kompat;bel zu Steckverbindern vom Typ Cannon.
Verdrahtung innerhalb des GefiaBes:

Flachbandkabel ,Schlitzklemmtechnik

1.4.2. Elektrische Daten

Netzspannung Lt 1 x2Z20V +10 7% ~15 50 Hz

Stromaufrahme & A max.

AusgangsspannUngén:' 5,13V +/— 3 % b&& A
‘ FernfUihlerleitungen an Riickverdrahtungs-—LP

12,1V #/= 3% 17 A / 21 A kurzzeitig

. Uberwachung der - Beginmn der Uberstrombegrenzung beim
Ausgangsspannungen: - 1,1-fachen ‘Nennstrom

uberspannungsschutz durch kurzschlleBenden Thyristor -~
(Crowbar) bei 1,15...1,20- facher Nennspannung

Unterspanmrungsabschalten bei 0,85-...0, 90—facher Nenn—
spannung, Abschaltung reversibel (3 s aus, 0,25 s ein)

Diagnose der je eine grﬂné LED zeigt an, dafB die Ausgangs-—
Ausgangsspannungen' spannungen (5,15 V; 12,1 V) in Ordnung sind

Bus-Signale : DCOK Gleichsparnungen i. O.
POK . Netzspannung und Gleichspannungen i. O.
LTC SOHz—-Impulsspannung

- Lufterversorgung : flur drei Gleichstromlifter 1459.5/1
. +Pol identisch mit +12,1 V

—Pol gleitend zwischen O und +5 V

je nach Umgebungstemperatur

1.56.713000.4/53 7
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Lufteriberwachung ¢ pro Lufter ein Uberwachungseingang, Abschaltung
irreversibel bei Unterschreitung einer Mindestdrehzahl,
Loschung nur durch Ausschalten der Netzspannung

Sicherheitsstatus : Sicherheitskleinspannung flr Ausgangsspannungen
und Signale; mit doppelter oder verstérkterrlsolation

Ferneinschal ten : Freigsbe weliterer Stromversorgungen durch
elektronischen Schalter !
Unax = 40 V, "Imax = 40 mA .

1.4.3. Funkentstirung, sonstige Emissionen

Funkentstorung liegt fur den Gerétekomplex Rechnergrundgerat und Terminal K g941
gemafl TG. 20885/12 vor. Die Einhaltung der Grenzwerte ist nur - gewabrleistet,
wenn . die Arretlerungsschrauben aller Interfacesteckverbinder fest angezogen
sind.

‘Anmerk;;g fur Entwicklungsstand KS: .
Im Stand K5 entspricht die Funkentstérung der Rechner RVS K 1821 / K 1822 der
TGL 20 885/13. Hiernach dirfen die Serdte nicht in Wobnhduserm uwnd nicht in
solehen Betrieben aufgestellt werden, deren Nlederspannungsnetze an die  Nieder-
. spanpnungsnetze von Nohngebleten angeschlassen sind. )

Schallemission des Rechnergrundgerdtes : max. 56 dB - (bei 28° C)
Ortsdosisleistung des Monitors (K 8941): max. 1 uBGy/h

1.4.4. Einsatz— und Tcgggg@rtbedﬁm;gx;gl
Einsatzbedingungen klimatisch ‘. obere Temperatur : +40 2c
. ' o s untere Temperatur: +10 £
“feuchte Wirme 1 +25 C‘
80% rel. Luftfeuchtigkeit
mechanisch 502, S21 nach TGL 26465
. Transportbedingungen klimatisch . _ TKL nach TGL 244465 éyntere
' Temperatur auf —40 C begrenzt)
mechanisch TM1 nach TGL 26465
‘Lagerungsbedingungen ~ nach TGL 26465

1.56.713000.4/53 - ‘ 8
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.2. Installation

2.1 Forderungen des Gesundheits—, Arbeits— und Brandschutzes (GAB)

Die Rechner RVS K 1821 / K 1822 besitzen den Schutzgrad IP 20 (TGL RGW 778). Sie
entsprechen dem Sicherheitsstatus gemaB IEC 380 (VDE 806) mit den Bedingungen
- Schutzklasse I
- Sicherheitskleinspannung - fur = alle -nach auffen. fuhrenden Kre1se und fur alle
Spannungen an den Logikmodulen des Rechnergrundgerates.
AN die Rechner K 1821 / K 1822 dirfen nur solche Gerate angeschlossen werden,
die den Status Sicherbeitskleinspannung fur alle Kleinspannungskreise besitzen.
Es ist auferdem bei der Installation sicherzustellen, daB keine leitende
Beruhrung mit fremden elektrischen Geraten ohne diesen Status entsteht.
Abweichungen = hiervon: wahrend der Fehlersuche llegen in der Verantwortung des
Reparaturdlenstes.
~ Der AnschluB ans Netz hat immer Uber vorschrlftsmaﬂlg installierte Schutzkon—
taktsteckdosen zu erfolgen. Die Netzspannung hat 220 V +10% —-15%, (darln 91nge~
schlossen auch 230 V +64 —-10%) zu betragen. -
Alle zum Rechner gehtrenden und an ihn angeéchlossenen Gerate (auBer uber V24
mit ‘split ground“ oder Uber IFSS mit galvanischer Trennung angeschlossene
Gerate) ‘sind durch einen separaten Verteiler ans Netz anzuschlieBen.k Dies .ist
. auf zwei Arten moglich: . ‘
1. Der Qnschluﬂ uber einen steckbaren Vert911er (Schutzkontaktausfuhrung) ist
nur dann zulassig, wenn die Summe der (nach TGL 20886 und VDE 0806 z2ulassi-
gen) ‘Sctutzleiterableitstrome der angeschlossenen Gerate den Nert von 3,5 m_
nicht uberschr91ten kann, z.B.

Rechnergrundgerat K 1822 : S < 1,7 mA
Terminal ' o ' < 0,75 mA
‘1. Drucker, Plotter, oder anderes transportables )

(<18 kg) Gerat, das VDE 806 bzw. IEC 380 einhalt. - < 0,75 mA

2. Fur aile"Kbﬁfiguraticnen,"deren Besamt—Ableitstrom nicht mit Sicherbeit
kleiner als 3,5 mA ist (z.B. auch wegen fehlender Angaben), muB die Speisung -
aus einem Verteiler erfolgen, der aus fest installierten Schutzkontaktsteck-
dosen - mit ‘gemeinsamer, fest installierter Zuleitung besteht. Die Schutz-
leiterverbindung von Steckdose zu Steckdose dieses Verteilers muB betriebs—
stromfrei sein. , ,

Der Verteiler ist nahe am Rechnergrundgerat anzuordnen, dlE Leitungen zu den

Beraten = sind sternformig zu fuhren. Vor dem Verteiler darf sich ein'

Hauptschalter zum gemeinsamen Ausschalten aller OGerate befinden. Fur die

Verbindung  zu den Geraten - sind die mitgelieferten Schutzkcntaktkabel 2u

verwenden. Fremde Gerate sind an den Verteiler nicht anzuschlieflen.

Die Gebaudeinstallation muB nach TGL 200~0602 und TGL 200~-061%9 ausge*ﬂhrt sein

. und mufl gewahrleisten, daB transiente Uberspannungen die Bedlngungen der Instal- .

latlonskategorle 11 nach TGL 20 445 nicht uberschreiten.

2.2. weitere Installationsvorschriften

Es «ist ein solcher Netzanschlup auszuwéhlén, an dem wenig Einflusse durch auBere
Storer (Schaltvorgange, H-Storungen) vorliegen. Eine Parallelfubrung von
storungsfihbrenden Leitungen . mit der Verteilerzuleitung sowie mit den
Interfaceleitungen ist zu vermeiden. Die NetzzufUhrung zum Rechnerraum darf
nicht mit Hochstrom—Kabeln (Dauerstrom im KA-Bereich) parallel gefuhrt sein. :
Bei stark gestorten Netzen kann ein zusatzliches Netzfilter (10 A) unmittelbar

1.56.713000.4/53. . ?
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vor den Verteiler geschaltet werden. Notlgenfalls sind L91tungen der sxch beein-
flussenden Netze abzuschirmen.

2.3. Aufstellen des Rechners

2.3.1. Verpacikungsart

Die Gerite werden in Verpackungse;nhelten angeliefert. Verpackungsmittel sind
wellpapp—Faltschachteln, bei den Druckern typgebundene komblnatlonsverpackungen

= (Dlese bleiben im Inlandversand Elgentum des Herstellers )

2.3.2. Transport und L agerung

- Es gelten ‘gemaf TGL26465 Ausg 11/83915 auch 1.4.4. )

. Transportklasse .

. Lagerung maximal 3 Monate - :
- Transport und Lagerung erfolgen stets in verpacktem Zustand.
Grobe StéfBe und Erschutterungen sind zu vermeiden.
- Die verpackten Geridte 51nd vor Staub und Feuchtlgke1t 2u schutzen.
- Schnelle Temperaturanderungen sind Zu vermeiden.

2.3.3. Entpacken i
* . — Das Entpacken erfdlgt erst dann;, wenn die Gerate zum Einsatz kommen sollen. .
"~ Bei Installatiom durch den Robotrcn—Kundendlenst ubernlmmt dieser das 'Ent*
. packen.
—~ Bei Elnbrlngen in Raume mit hoherer Temperatur (Lhterschled quBer als 5
Grad C) sind die Gerate in verpacktem Zustand an die neue Temperatur‘
anzugleichen, bevor entpackt wird.,
~ Nach Entnahme der Geriate erfolgt Slchtprufung auf Transportschaden
- uberprufung auf Vollzahllgkezt bzgl Geraten Kabeln, Zibehor.

V'2-4.‘Ptn§§gggglei;gggr T

Der Anschluf von Netz— und Interfacekabeln-kann nur bel abgenommener Frontblende

erfolgen. Dazu sind folgende Arbeitsgange erforderlich:

1. Schlissel in untere Stellung brifgen. -

. Rollo bis zum Anschlag nach unten schieben.

. Verriegelung herausziehen.

. Frontblende gleichmaBig anheber und nach vorn abnehmen.

. Lésen‘der'Transpbrtsicherungen fur die Festplatten und Minifolienspeicher.
Dazu werden in den Durchbrichen an den Ecken der Abdeckung der Frontbaugruppe

‘die Spannbugel mit einem Schraubenziehe2r wvon den Bolzen gehoben Das
Zurtck lappen der Transport51cherung verursacht ein Schnappgerausch.

&. AnschluBl des Netzkabels.

7. AnschluB des Kabels zum Konsolterminal an die KAC-Anschlufbaugruppe.

e N

Achtimg: Vor AnschluB des Terminals ist die Baudrate (siehevﬁbschhitt 3.2.) und

. das V.28-Interface auf die entsprechende Masse— bzw. Schutzleiter-—

fihrung einzustellen. Hier gelten die Angaben analog zur V.24-Vertei-
lerbaagruppe (siehe Abschnitt 5.2.5.1. und Tabelle 5-3).
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3. Betriebsanleitung

S.1. Arbeitsschutztechnische Hinweise flir die Berwtzung

Der GAB-Nachweis liegt bei der Schutzgutekommissich des VEB RED vor. Schutzgiite
gemaB ASVO ist vorhanden. Allgemeine Verhaltensanforderungen fur Inbetriebnatme,
Nutzung, Wartung und  Reparatur sind integrierter Bestandteil dieser
Dokumentation.

Die Rechner RVS K 1821 / K 1822 dirfen nur in Betrieb genommen werden, wenn der
AnschluB  an das elektrische Versorgungsnetz entsprechend den Bedlngungen nach
Abschnitt 2.1. vorgenommnen wurde.

Der Rechner und die angeschlossenen Gerate durfem nur in geschlossenem Zustand
‘bedient werden. Bei der Bedienung durfen Werkzeuge nicht benutzt werden.
Eingriffe in den Rechner durfen nur von einschlagig geschulten Fachkraften wvor-
genommen werden. ) : }

Es darf keine leitfahige Verbindung oder Berihrung mit fremden Geraten
herbeigefdhrt werden, damit der ' Status "Sicherheitskleinspannung“ erhal ten
bleibt und damit keine Betriebsstorungen durch "Erdschleifen” entstehen.

Auf Grund des Status "Sicherheitskleinspannung'. sind Betatigung von Netzsteckerm,
und Interfacesteckerm wund Beruhrung aller sonstigen auferlich zuganglichen
Bauteile flr den Nutzer vom Standpunkt des Arbeitsschutzes gestattet, sofern der
Systemaufbau gemafl Abschnitt 2. dieser Dokumentatlon erfolgt ist.

LUftungsschlifze diirfen nicht abgedeckt werden.

"3.2. Bedien= und Anzeigeelemente
- Netzschal ter (Vorderseite, rechts)

-~ Frontbaugruppe: (Feld von LEDs und Schiebeschaltern an der Vorderseite)

. DCOKHED (grun) EIN Anzeige, daf alle Gleichspannungen anliegen
und sich im vorgeschriebenen Toleranzbereich
befinden. :

« RUNH_ED (grun) EIN Rechner ist im Run-Modus.

AUS Rechner ist im Konsol-Modus.
. HALT-Schalter 'AUS Grundzustand bei der Abarbeitung
HALT-LED (rot) ‘ eines Nutzerprogrammes.
EIN Abbruch der‘normalen Programmarbeit. Der

Rechner wird in den Konsol-Modus gebracht. Es
werden nur noch Konsol-Kommandos angenommen.
{siehe ANhang A).

Achtung: Mit dem auf der ZVE—-AnschluBbaugruppe befindlichen HALT ENAB-
' Schalter (bei geschlossenem Gerat nicht sichtbar!) kann der
HALT-Schalter der Frontbaugruppe auBer Betrieb gesetzt werden,

d.h. es ist moglich, daB sich das System trotz leuchtender LED

1.56.713000.4/53 . 11
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und gesetztem HALT-Schalter nicht im HALT-Modus beﬁndet
. Bed:.enelemente flr Festplattenspeicher (0...3):

Schalter: A \ .
: <= ~ Festplattenspeicher nicht schreibgeschitzt.
0 Festplattenspeicher ist offline.
Hig- Festplattenspeicher schreibgeschiitzt.
LED (grun): . - EIN Festplattenspeicher arbeitet oder ist pffline geschaltet.
' AUS - Festplattenspeicher ist nicht angesprochen.
o \
v o —
8] - 0O AL .
8] 1 |
) a] 2 !
- 0 3 | X
0 DC K -
0 RUN
3 O - HALT ‘ 3

' Bild 3-1 Bedienelemente der Frontbaugruppe

- IVE-AnschluBbaugruppe (bei geschlossenem Gehduse nicht zuganglich):

. HALT ENAB —~ Schalter ' : ) 7
.0 (Aus) - Kein Halt durch HA . T-Schalter oder BREAK miglich.
- Nach Netzeinschalten oder RESET wird im  AnschluB
: ’ an die Elnschaltdlagnose -der Boot—Pro;eB ge-
startet.

1 (Ein) Halt moglich. Nach Netzeinschalten oder RESET wird
im Anschluf an den ElﬁSChalttESt der Konsol-Modus
91ngenommen

1.56.713000.4/53 , ' 12
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. MODE-Schalter NORM Der Nutzer wird nur nach Ausfall der ven der
Batterie gelieferten Stiutzspannung aufgefordert,
die Sprache auszuwdhlen, in welcher das Konsolpro—
gramm mit ihm verkehrt.

Der Einschalttest wird vcllstandig abgearbe1tet.

LANG Der Nutzer wird generell aufgefordert die Sprache
s _ auszuwahlen in welcher das Konsolprugramm mlt ibm
verkehrt.

Der Elnschalttest wird vollstandlg abgearbeltet,

KAC20-A.V1.3

1) Dansk . 7) Nederlands
- 2) Deutsch- . 8) Norsk '
3) English ?) Portugues
4) Espanol : 10) Suomi
. 3) Francais . 11) Svenska

L&) -Italiano
(*..11)

kBild 32 PEnu 2ur: Sprachausuahl A o R -

Die Abfrage der Sprache erfolgt nur bel entsprechehder bnterstidtzung

Achtung! -
: durch.das Konsclterminal.
. TEST - - . Test des V.24/V.10 Interfaces fir - den AnschluB
g . des Konsolterminals. S

<fDleser Test lauft in einer‘endiosen;Schleife,'

f . ' . B . i '~ - coe
. BAUD-Schalter (0...3) Einstellung der Baud-Rate fir den Anschiuf’ des

: Konsolterminals.

Mogliche Einstel lungen entsprechendAder unter dem
‘Schalterfeld angebrachten Tabelle.

o

. LED-Siebensegmentanzeige Anzeige des Zustandes des Konsolprogrammes - (siebe
. auch Tabelle 7-3).

- Netzteil: ' ) .

. RESET-Taste ' Ricksetzen des Rechners.

1.56.713000.4/53 - 13




Nutzerhandbuch K1820

Betriebsanleitung

¢

Die Ablaufe beim Einschalten des Rechners sind abhangiqg von der Elnétellung der
im vorbergehenden Abschnitt beschrisbenen Bedienelemente. Es sind gmndsatzllch
zwei Arten der Bedienung moglich.

Standardeinstellung bei normaler Bedienung:

Der HALT ENAB-Schalter auf der ZVE-Anschlufbaugruppe >ist ausgeschaltet.
Dadurch wird =in versehentlicher Systemhalt durch Dricken der BREAK-Taste
am Konsolterminal vermieden. Nach dem Netzeinschalten wird automat:.sch der

- BootprozeB durchgefihrt.

Der I"ODE—Schalter auf der ZVE—PnschluBbaugmppe befindet sich in der Stel-—
lung NORM. s
Die Baudrate wird auf 9600 Baud emgestel 1t.

2 i1 jo |-

BAUD 'Ein| Aus| Ein| -

,Alle in der laufenden Arbelt nlcht bendtigten: Hardlsks werden durchv Beta—

tigen des zugehorlgen ‘Schreibschutzschalters (Stellung: 1i<- ) vor - uner—
laubﬁen Schrelboper‘atlonen geschutzt. - : . :

Schal terstel lung bei _’~Sprezié1 len Operationen:

Bestimmt’e Dperatimen‘,er‘fordem eine Anderung der Standardeinstel lung.

Belm Instal lleren von' Systemsoftware und bes”’tlmnten Arten des Backups wer—
den: sie von der: Softwaredokunentatlm darauf hlngew;xesen, durch Setzen des

"HALT ENAB - Schalters ein BREAK vom Konsoltérminal aus zu ermoglichen.
~ War- Ihre inage langer'e Zeit ausgeschaltet, ist es moglich, daB  sich der
~ Akkumulator, welcher die Stltzspannung fur die Systemuhr und den Datums
Speicher llefert entladen ist. Dies wird durch die ZVE nach dem Netze:.n—'

schalten reglstrlert und . das Menu 2ur Auswahl der Sprache wird angeboten

 3.3. Bedienung

3.3.1. Einschalten der Anlage

Die einzelnen Ger'éte werclén wie folgt eingeschaltet:

1.

2.

i 4
e

Einschalten des Konsoltermlnals und Warten auf das Ende seines Elnschalt—
T tests.

Einschalten des Rectners. In der Standard91nstel lung leuchtet anschliefend’
~die grune DCOK-LED.

Dr‘ucker‘ und sonstige Gerate werden-erst bei Bedarf zugeschal tet.

~Nach dem Einschalten des Rechners erscheinen die in Tabelle 3—1 aufgefuhrten
Anzeigen.

1.56.713000.4/33 14
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’

Tabelle 3~1 Anzeige nach dem Netzeinschalten im Normalbetrieb

Aﬁzeige | Zustand

RUN leuchtet grin

BCOK | leuchtet grun

HALT l=uchtet ﬁicht

‘

Auf dem Monitor érscheint bei fehlerfreiem Einschaltverhalten ein
Bild entsprechend Bild 3-3.

KAC20-A.V1.3
. Performiné normal system test
7,.6.@5..4..3..
" Tests completed |
Bild -3 Anzeige nach fehlerfreiem Einschalttest
Zuerét wérdeh'die Ziffern 7...3 auégegeben, wobei jede dieser Ausgaben den er-—

folgreichen AbschluB eines speziellen Teiles im Einschalttest bedeutet.

i
i

e

3.3.2. Bootprozefl
Der Bootprozeﬁykaﬁn automatisch im Anschluf3 an die Einschaltdiagnose oder aus

dem Konsolprogramm beraus gestartet werden. Die Stellung des HALT ENAB -
Schalters bestimmt, welche der zweli Moglichkeiten zur Anwendung kommt.

3.3.2.1. Automatischer Bootprozef A )

Ist der HALT ENAB - Schalter eingeschaltet, versucht das KDnSDlpngrammA nach
dem Ablauf der Einschaltdiagnose von einem der moglichen Boot-Gerdte die System—
Software zu laden. Die Reihenfolge dieser Gerate ist in Tabelle 3-2 dargestellt.

. Tabelle 3-2 Boot-Gerite

1 Kontrqllgr—Typr ) Kontroller | ‘log. Geratename
MSC% . PKDX2 . Dumn
Lokalnetz "RONAK - XGmn

m: A = 1. Kontroller

o

B 2. Kontroller
n: Geratenummer

1.56.713000.4/53 15
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Erscheint die Ziffer 2 auf dem Bildschirm, werden die Gerate in der oben angege—
benen Reihenfolge auf ihre Bootfahigkeit getestet. Festplattenspeicher die sich
im Offline-Zustand (mittlere Schalterstellung O) befinden, werden dabei (ber—
gangen. Der logische Geritename wird auf dem Konsolterminal angezeigt. Einen
moglichen Bildschirminhalt zeigt Abbildung 3-4. -

Performing normal system test
/ 7..6..5..4..3..

Tests completed ™

Pl

Loadq'.ng system software -

+

Z2..1..0

7 . . .
 Bild 34 #Mnzeige nach fehlerfreiem Einschalttest und Start’ des _B:otprnzéssés

- 3.3.2.2. Bootprozef aus dem Konsol-Modus

Bei gesetztem HALT ENAB — Schalter gelangt das Konsolprogramm nach der Ein-
‘schaltdlagnose in den Konsol-Modls (Angezeigt durch Prompt >>> ). Um die System—
Software zu laden, muB das- BOOT—Kmnando (BCOT <Geratename> oder B <Geratename>)
eingegeben: werden.

Ein Beispiel- zum Laden der Software von Festplattenspell:her 0 ware:

. >>>BOOT DURO Do . ~ -
oder  >>»B DUAO ' : "

3.3.3. Ausschalten aér Anlage

Die Anlage sollte nur ausgeschaltet werden wenn es s.u::h um eine geplante Ab—
schaltung handelt oder es: Zum Zwecke der wartung notwendlg ist.
Achtisng: Das Abschalten der- Anlage ohne vorherige Shut—down—Prozedur, wie 51e
' in Ihrer Systemsoftware—Dokumentation beschrieben ist, kann zu. Daten-—
verlusten fihren.
Nach AbschluB der geforderten Prozedur wird der Rechner  durch Betatigerm des
Netzschalters auBer Betrieb genommen.

'3.3.4. Anhalten des Systems

Anhalten des Systems bedeutet eine Unterbrechung aller Prozesse und Ubergabe der

Steuerung an das Konsolprogramm. Dies kanm z.B. bei der Installierung der

Systemsof tware oder' beim Laden des MlkrorECMEr—Dlagnose—Mautors ( MDM) notwen—

dig sein.

fchtung: Das Anhalten des Systems ohne vorherige Smt—dcmw—Prczedur' wie sie

' in Ihrer Systemsoftwgre—Dokwnawtatlm beschrleben ist, kann zu Daten
"~ verlusten fuhren.

Umn das System anzuhalten zu kdnnen, muB der HALT ENAB —-Schalter auf der ZVE-An-—
schluBbaugruppe gesetzt sein. Durch Dricken der Taste BREAK auf der Tastatur des
Konsolterminals oder durch Betatigen des HALT-Schalters auf der Frcntbaugruppe
wird der Systemhalt ausgeldst und mit dem Prompt ( >>> ) . des . Konsolprogramms
angezeigt. .

: 1..56.713000,.4/53 16
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Haben Sie versehentlich das System angebhalten, so setzen die ' unterbrochenen
Prozesse nach Eingabe des Zeichens c ( >>>c<CR> ) die Arbeit fort.

S.3.5. Ricksetzen des Systems

Das Rujcksetéaw (Reset) des Systems bewirkt einen Neustart, wie er nach dem Netz—
einschalten auftritt. Die Einschaltdiagnose wird abgearbeitet. Alle vorhergeben-—
den Operationen werden abgebrochen. : ’

Achtimg: Das Ricksetzen der Anlage ohne vorherige Shut—down—rozedur, wie sie

in Ihren Systemsoftware—Dokumentation beschr:.eben ist, kann zu  Daten—
verlusten fuhren.

Ein Ricksetzen wird durch Drucken der Taste RESET am Netzteil ausgelost.

3.4, Bedlem.nq der Festplattmsgicrer'

Fir die Bedienung der Festplattenspeicher ist auf der Frontbaugruppe ein Schal-
terfeld, bestebend aus vier Schiebeschalterm mit JEhEl].S 3 Stufen, angeordnet
(siehe Bild 3—1)

In jedem K 1820 sind bei Verwendung von einem Kontrol ler PKDX2 maximal 4 Massen-—
speicher (Festp‘latten— oder Diskettenspeicher) moglich. Die Zuordnung der Be—
dienelemente - und der logischen Namen beginnt bei den Festplattenspeichern,. Eine
mogliche - KDmblnatlDﬂ von 2 Fest— und 2 Dlskettenspea.chern hatte dann - folgende
Zuor'dnung- o

Gerat log. Name . Schalter/LED
Festplattenspeicher  DUAO 0
Festpl attenspe:.c her DUAL 1
Diskettenspeicher puAzZ ' -
Diskettenspeicher DUAS 4 -

Mf‘dan'Festplatta'\speicl—Er O spllte sich immer das Betriebssystem befinden, da
es auch das erste Laufwerk ist, welches im Bootprozef angesprocriév1 wird. '
Auf  allen weilteren FestplattEnSDElChEr' befindet sich Ublicherweise dJ.e I\utzer—
softwar'eq .

Achting: Laufwerke, die in der laufenden Arbeit nicht benotlgt werden, sollte
" man. durch Setzen des Schalters in den Offline-Zustand bringen (Mittel-
stellung 0) oder vor unerlaubten Schreiboperationen (rechte Stellung

1<~ ) schitzen. '
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3.5. Bedienung des Diskettenspeicherlaufwerkes

Bedienelemente der Laufwerke sind:
~ Einfuhrungsschlitze flr Disketten mit Verschlufhebel

- Leuchtdiode (rot) fir Anzeige der Lautwerksanwahl ~

Bei-der Arbeit mit Disketter sollten die ‘Folgenden Hinweise beachtet werden, um
Datenverluste zu vermeiden:

~ Offnen Sie nicht den VerschluBbhebel bei angewdhltem Laufwerk!

~ Fertigen Sie Sicherheitskopien von allen Arbeitsdisketten ant! | -

~ Berihren Sie nicht die Magnetschicht! '
~ Disketten nicht biegen oder knici(en'

- Starke Magnetfelder meiden'!

- Lagemngsbedlngungen der Her‘steller‘ beacnten‘

1.56.713000.4/53 s 18
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4. Rechnérqfundqefé_ﬁ

4.1. KRASFEinsatz KBEl

-

Der KBUS—Einsatz KBE1l Bild 4-~1 ist auf Grund seiner robusten Konstruktion und
funkstormaBig optimalen Ausflhrung geeignet zum Einbau in  Steuereinbeiten in
19"-Schranken in industriellen Steuerungen und @ findet auch als Grundgefai
Verwendung im Arbeitsplatzrechner K 1822. A

Er ist. funktionell in eine Steckeinheitenaufnabme und einen Schacht zur
Unterbiringung externer motorischer Massenspeicher  untergliedert. Die
Steckeinbeitenaufnahme bietet Platz fir 12 Logikmodule mit KBUS—AnschluB und das
Netzteil.

In dem dariiberliegenden Schacht kénnen maximal acht 5,25" Massenspeicher in
slim—line Ausfuhrung untergebracht werden. Der AnschluB von  Interface-Kabeln
erfolgt direkt an den Logikmodulen. T

Bild 4-1 KRSEinsatz KBE1L
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4.2. Fruntblenden der Lonikmoduile : -

Jeder Steckplatz in der Steckeinheitemaufnahme wird mit einer Fronblende
abgedeckt. Diese kann direkt an der Leiterplatte befestigt sein oder ' sie wird
nur an der KBEl mit Hilfe einer Verriegelung befestigt. A1 den Frontblenden
kénnen  sich in  Abhdngigkeit von der Funktion der Jjeweiligen. Baugruppe
Steckverbinder oder Bedienelemente befinden. Dabei sind folgende Bauformen
mbglich: _ "

- Frontblende einfach gerade -

- Frontblende doppelt gerade .

~ Frontblende. gekropft : - '

Achtung: Beim Einbau von Logikmodulen mit gekrépfter Fronmtblende ist es
erforderliich an den Ubergangen Jew91ls an der geraden Fronblende ein
Schirmblech anzuschrauben.

4.3, Aufnéhme Tir Massenspeicher

Diese Aufnahme beinhaltet 4 Platze fur 5,25"¥Massen5peicher in Normalausfuhrung.
Dabeir kann ' jeder dieser Platze auch 2 Gerate in  slim—line Konstruktion auf—
‘nehmen. Es wird eine stoBgedampfte Lagerung mit Hilfe von Gumnipuffern reali-
. siert. o S o ) .

Achtung: Wahrend des Transports wefden alle Massenspeicher durch eine Transport-—

: sicherung arretiert. Diese ist vor der Inbetriebnahme des Rechners,
durch Abheben der Spannbigel von den Halterungen zu  losen.Dies
geschieht mit Hilfe eines Schrauben21ehers durch dle Durchbriche an den
Ecken der Frontbaugruppe : e

~

4.4. Verteilerfeld fir externe Speicher , p

Das Verteilerfeld ist Bestandteil der Fronmtbaugruppe. Es realisiert die Vertei-
lung der Steuersignale, die vom Sammelinterface des RKDX2 geliefert werden auf
die Externspeicher. Es konnen zwei PKDXZ und insgesamt 8 Externspeicher ange—
schlossen werden. Die Umsetzung der Signale des ersten PKDX2 ist aktiv, das
heift, sie werden zusdtzlich verstarkt und mit Steuer51gnalen, die aus den ent-—
sprechenden Schalterm des. Bedlenfeldes abgeleitet werden, verknupft. Der . Ver-
teiler fUr den zweiten PKDX2 ist passiv. Flr hier angeschlossene Laufwerke gibt
es keine Bedienmdglichkeiten wie Schreibschutz und Off-Line-Schaltung.

1.56.713000.4/53 - 20



X1
X2
X3
X4
X3
Xé
X7
X8
X9

X10:
X11l: -
X12:-

X13:

' PKDX2-Kabel fir 1. PKDX2
~Kabel zur Rickverdrahtung
‘ Steuerkabel fir HDO und HDL

Steuerkabel fir HD2 und HD3

~ Datenkabel HDO
Datenkabel HD1

Datenkabel HD2

. Datenkabel HD3

Anschlufkabel FD
PKDX2"-Kabel fir 2. PKDX2
Steuerkabel flr HDO und HD1

Datenkabel -fur HDO

Datenkabel HDL

4.5. KBEl Rickverdrahtung

30-polig
10—polig.

34—~polig
34-polig
20-polig

20—polig
\20-polig
- 20—-polig

34-polig
30—polig
34-polig

20-polig .

20-polig

Nutzerhandbuch K1820 . Rechnergrundgefan
X10 1
X2
1
HDO HD2 HDO S
HD1 FD HD3 HD1 . FD
1 1 11 , 1
HD1 HDO | ] HD3 HD2 HD1 HDO
1 | i' 1 1
a
]
.
. | } .
X13 X122 X1l X148 X4 X3 X7 X6 X5 X9
zweiterrPKDXZf(paséiv) erster PKDXZ (aktiv}
R 1
HD:rFesfplattenspeicher {Harddisk)
FD: Diskettenspeicher (Floppydisk)
Bild 4-2: Verteilerbaugruppe fir Externspeicher
An die einZélnén Steckverbinder werden _
folgendeﬂKabel angeschlossen: Achtung:

Normalerweise wird ein

yerdrehtss Stecken der

Steckverbinder durch eine

‘Nase an der Buchsenleiste

und einen Schlitz an der
Steckerleiste verbindert.
Sollte, die Nase an der

Buchsenleiste fehlen, muf
unbedingt auf die Lage

des Anschlusses 1 geach—
tet werden. Diese ist im

© Bild 4-2 mit "1", am.

Flachbandkabel durch die
rote Randader gekenn—
zelicinet.

Die RUckverdrahtu;g der KBE1 kann 12 Logikmodule aufnetmen. Der~9bstand Zwischen
den Aufnabmen betragt 2,4 cm. Sie implementiert den KBUS auf den AB Anschlissen -
jedes Steckplatzes. Die CD Anschlissen bieten eine universelle Verdrahtung und

werden -

z.B.. im K 1820 fur die Verbindung zwischen IVE und Speicher(n) genutzt.

Der durch diese Ruckverdrahtung realisierte KBUS kann normalerweise nicht durch
Kabel verlangert werden. Die Gesamtzahl der anschliefibaren Buslasten betragt:

ac = 32
“de = 20.
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4.6, Stromverse 1

4.6.1. Kurzcharakteristik

Der Stromversorgungsmodul STM 1820 wird als konstruktiv selbstiandige Baugruppe
steckbar mit dem Rechnergrundgerat RGG verbunden. 1n die Rickverdrahtungsleiter—
platte -des RGG greifen zwei 48-polige Steckverbinder ein. Bedienerseitig sind
fur Kabelanschlisse vier 4-polige, ein 2—pollger und flr die Netzzufihrung
ein 3-poliger Steckverbinder vorhanden.

Der 5TM 1820 beinhaltet zwel primargetaktete Leistungs—Flufwandler fir die Aus—
gangsspannungen - SV/&6A - und 12V/17A. Als Bus-Signale werden DCOK (Gleichspan—
nungen i. 0.), POK (Netzspannung und Gleichspannungen i. O0.)  und LTC (S0Hz-
Impulsspannung) erzeugt. Die drei Lifter des RGG werden vom STM 1820 mit einer
von der Ungebungstemperatur abhangigen Lifterspannung versorgt und auf Mindest-
drehzahl uberwacht.

Ein elektronischer Schalter mit einem speziellen Ausgang gestattet das Fernein-
schalten weiterer Stromversorgungs—Elnr1chtungen vom STM- 1820 aus (Freigabe).

4.6.2. Bestandteile
Die GESamtschaltuhg des STM 1820 besteht im wesentlichen aus Netzschalter, Funk—
entstokfllter, Netzgleichrichterbricke mit Elkos, zwei geregelten Leistungs-—
Durchflufwandlern = mit Transformatoren und LC-Filtern fur die beiden Ausgangs-—
spannungen - 5,15 V . und 12,1 V sowie die verschiedenen , teils den Ausgangs—
spannungen ‘zugéordneteﬁ, teils zentral angeordneten Schutz-, Diagnose— und
Steuerschal tungen.

Bis auf Netzschalter und’ Fanentstcrfllter, dle direkt am Metall-Gehduse befes-
tigt sind, sind alle anderen Bauelemente auf zwei sich mit den Bestickungsseiten
gegenﬁberstehendeh~Leitérp1atten der Grofle 262,35 mn x 270,00 mm untergebracht.

 3.4.3. Arteitsweise

Ein Netzgleichrichter in Brickenschaltung ladt eine Elko-Batterie (Glattung und
-Energiereserve bei Netzausfall), aus der die beiden Wandler ihre Primdrenergie
beziehen. Die Kombination eines Widerstandes mit einem Kaltleiter sorgt fur eine
Einschaltstrom—begrenzung am Netz und wird nach Start des Wandlers fur 5,15 V
- mittels eines Thyristors Uberbrickt, Der Wandler fir 5,15V erzeugt gleichzeitig
gemeinsam flr- beide Wandler die Hilfsspannungen. Die Leistungs—FluBwandler
regeln die Hobe der Ausgangsspannung mittels Impulsbreitenregelung primarseitig,
wobei jedoch ein nach dem sekundérem Soll-Ist-Vergleich verstdrktes Regelsighal
mittels Optokoppler ubertragen wird.

Die Uberwachung der Ausgangsspannungen wird nach folgendem Konzept realisiert:
Sowohl  Uberspannung (Kurzschluf durch Thyristor) als auch Uberstrom (Strombe—
grenzung mit SpannungsabTtall) fihren zu Unterspannung. Untersﬁénnung wird regis-
triert und Uber einen Optokoppler-zur Primarseite gemeldet. Bei  Unterspannung
startet das . primare Steuerteil periodische Widereinschaltversuche (3 s aus, 0,25
s @in). Damit geht der Modul nach Fehler-Beseitigung wieder in Normalbetrieb.
Zur Minimierung der Gerauschbeldstigung durch die Lufter werden diese in. Ab-
hingigkeit von der Umgebungstemperatur mit variabler Spannung bzw. Drehzahl
betrieben. Lifterausfall wird ebenfalls Uber Optokoppler zur Primarseite gemel-
det. Bei- Lifterausfail erfolgt jedoch irreversible Abschal tung.
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9. T echnische Beschreibunag der Module

.S-1. Grundregeln zur Adressierung von Logikmodulen

Jeder Modul besitzt eine Adresse, die im weiteren auch als CSR-Adresse ( control
status register ) bezeichnet wird, und einen Interruptyéktor.'Beide missen vor
eimer Installierung eingestellt werden. CSR—Adresse und Vektor haben in  Abhan—
gigkeit wvom Typ des Moduls einen festen Wert oder befinden sich im Float-
Bereich. , - . - N
Feste Adresse oder Vektor bedeutet, daB es einen reservierten Adrefbereich im
Speicher fur die CSR-Adresse oder den Vektor des speziellen Moduls gibt. Werden
zwei oder mehr Module eimes solchen Typs eingesetzt, so  sind gewohnllch die
Adresse und der Vektor aller w91teren Module: dleses Typs neu e1n2ustellen

'Eeachte!' Alle in den folgenden Abschnltten angefuhrten Qngaben 2u Adressen~ und
s Vektoren sind Dktalzahlen '

Beflnden 51ch CSR-Adresse und Vektor im Float—Bere1ch so bedeutet das, daB -sie
inmnerhalb eines Adrefbereliches einen Wert annebmen konnen. Dieser Wert ist
abhangig von - der Konfiguration des Systems, das heift von der Anzahl und  Art
aller anderen Kontroller. . '

‘Diese Eere1;he llegen autf fDlgenden Adresssen: (oktal)
FloatﬁBerEich fr CSRfAdressen: (1776)0010 ~ (1776)3776
Float-Bereich fir Interruptvektoren: (00C000)300 — (O0000)774

Achtung!  Kapitel & gibt Richtlinien zur Bestimmung ‘von CSR-Adressen  und
Vektoren im Float-Bereich. ; :

Die Elnstellung der Adresse und des Vektcrs erfolgt gewohnllch durch Schalter
oder Jumper auf den Steckeinheiten. Zum Beispiel wirde die vollstandige Elnstel—
lung der 22-bit Adresse 17761540 wie folgt ausseben:

A 7
21 20 19 18.17 16 15 14 13 12 11 10 09 08 07-06 05 04 03 02 C1 OO

114 1 L 1.1 111000110 11006000
Nl N\ / N\ /N /N AN /N 1
17 7 6 1 - 4 0

Aus dem Beispiel ist ersichtlich, daB és unnétig ist, die Bits 21-13 zu andern
und es ausreicht, fir die Bits 12-2 eine Einstellmoglichkeit vorzuseben, um eine
Adresse innerhalb des oben beschriebenen Bereiches zu erreichen.

A] . :
12 11 10 O9 08 O/ 06 05 04 O3 O2

0O 0 O 1 1 1
\ / N\ \
1 5 4

O 1 0O 0 O
/ /-
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Bei der Einstellung der. Interruptvektoren kann man sich suf die Bits - 8-3 be- '
schranken. Der Vektor 320 wirde dann so eingestellt: . '

V8 V7 Ve VS V4 V3 Vektorbits

0 1 1 0 1 O
N\ / \ /

W

 5.2. Logikmodule - o .

5:2.1. Zentrale Verarbeitungseinheit KAC20 (K 2870)

Der' Modul KAC‘ZO besteht aus folgenden Gn.mdkanponenten-
= CPU-—Schaltkre:.s Uso701 ' :
Dieser Schaltkreis unterstitzt Tellmengen des R\)S—Be‘fehlssatzes und - der
_RvS-Datentypen und die wvol lsténdige RVS—Spelchervemaltung.
- 1-Mbyte Spemher und Zusatzloglk fur zwei weitere Spea.cher‘erwmtenmgsm—-
dule MSCZ0. . : , E
- Gleitkommaprozessor UBO703 ‘ o et o -
Dieser Schaltkreis unterstutzt Te1lmengen des RVS—6191tkcrwnabefehlssatzes
und  der RVYS-Datentypen.
— V.28-Anschlul fur Konsol termlnal (Pegel V 10 m1t Spllt-gru.md—Fahlgke.\.t' ’
- WL 28—kompat1bel) : RS , : :
— Echtzeitubhr mit’ Batterlestutzung : o o '
- 64 Kbyte " ‘Boot-und Diagnose-ROM, der eine Te:leenge des RVS—Kmsolprc:—
‘gramms, -gdie Elnschaltdlagnose und Bootpragramme fur Standardgerate
- enthalt.’
-~ @nsechluB an-den KBUS mit: Map-E;Lnrlchtung fr- dlrekten Speml‘erzugr'xf'f
(DMA) . '
= Unterstutzungslcglk fur- einen v1rtuellen Spexcher ‘bis zu 4 Gbyte.

Dle ZVE KACZO unter'stut’t die RVS-Datentypen

-~ Byte, Wort, Langwort, Duadwor't

"~ Zeichenketten s - 7

- Bitfelder variabler Lange - ’ -

- F-Gleitkommazahlen, D—(3191tkomnazah1en G—Gle1tkorrmazahlen
Alle - -anderen RVS—Datawtypen werden durch Softwareemulation unterstitzt.
Es ist folgende Teilmenge des RVS-Befehlssatzes implementiert: :

. Integer‘befehle {logisch und arlthmetlsch) auBer' Oktalwort—

Format™

- 6191tkcmnabefehle fur Gleitkommaformate F, Dund G

- Ze1chenkettenbefehle entfallen { auBer I"DVCS und MOVCS)

- Indexbefehl -

— Bitfeldbefehle L .

- Narteschlanga'\genbefehle ‘ : ‘ -

- Befehle fur AdrefBmanipulation (auBer MOVAD -und PUSH(—‘-O)

-~ Branch— Sprung= und Ruckkehrbefenle

~ Befehle zum Aufruf von und zur Rickkehr von Prozeduren

~ Spezialbefehle aufer CRC o ' -

- Beschutzte- und Ruckkehrbefehle :
Al le nicht vorhandenen Befehle werden durch Softwareemulation realisiert. Die
IVE KAC20 kommuniziert Uber dem KBUS mit den Peripheriekontrollern. Die CD-Ruck— -
verdrahtung und ein 50-poliger Steckverbinder (X1) dienen dem Datenaustausch mit
‘bis zu zwei Speichererwelterungsmodulen. Diese Moduln stecken unmittelbar neben
der I\ME.
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~ Auf dem Modul befinden sich griffseitig 3 Steckverbinder (Abbildung 5-1):

- X1, fur den Anschlu der Sp91chererw91terungsmodule MSC20

- X2, fur Konfigurier— und Anzeigesignale auf der KAC—AnschluBbaugruppe
- X3, fur V.24-AnschluB auf der KAC-AnschluBbaugruppe

N

le ’l X2 IXTT
{ £ !
l ~t
BIGA
CIGA
UB0701
U ' - Uso703
N i M
| — r — | o
i D 1 C B l | A :
i i | i

Bild 5-1 KAC20

5.2.2. Sp_e_chenmdul MEC20 (K 3582)

Der Modul MSC20 hat 2ine Speicherkapazitat von 8 Mbyte. In 2inem Rechner K 1820
konnen 1 oder 2 Module installiert werden. Der Datenaustausch zwischen KAC20 und
MSC20 erfolgt Uber die CD-Rickverdrahtung und ein SO-adriges Kabel zwischen dem
Steckverbinder X1 auf der ZVE und dem Steckverbinder X1 auf dem Speichermodul. '

Hardwaremaf3ige Einstellungen auf dem Modul sind nicht notig.

Achtung: MSC20-Module missen neben der ZVE auf den Steckplatven 2 und 3 instal-
liert werden.

S5-2.3. Externspeicherkontroller PKDX2 (K 5185)

Der intelligente Externspeicherkontroller PKDX2 dient dem AnschluBl wven - 5,25"-
Disketten— und Festplattenspeicherlaufwerken.
Interface: - IMD-M (Entwurf NM der MRK fur Rechentechnik)

- kompatibel zu Seagate—Interface ST50&/412 mit S Mbit/s Tranferrate

Der PKDX2 ist ein intelligenter Kontroller, der durch einen Mikroprozessor ge-
steuert wird. Der Datenaustausch zwischen Kontroller und Hauptspeicher erfolgt
uber DMA (direct memory access). Die Kommunikation mit dem Kontroller erfolgt
Uber das MSCP-Protokoll (Mass Storage Control Protocol).
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Es kdnnen maximal 4 Gerdte bedient werden. Fiur diese Gerate realisiert der
Kontroller ein Sammelinterface (SO-poliger Flachbandkabelanschluf). Die Vertei-
lung auf die einzelnen Geriateanschlusse erfolgt auf der Frontbaugruppe des
Rechners (SlEhE“Elld 4-2).

Achtung! Durch die Firmware des Kantrollers werden nur Festplattenspelcher des
Typs K 3504 unterstitzt.

Bild 52 2eigt die Anordnung der Jumper und LED's auf dem PKDX2. ‘

&

LED 01234 LUN 76543210
00000 D0OOOO00O M
DOODOCO0 | 8
13 § X1 g
[} N i
w3
o » )
o . -
)
o <
oo
XS! §X4
uw) ;
Ar2 A2
0DOOOECODOC
oo X2 || |||
WL (w2 DODOOO0O000
oo :
no 1 y o
j r4i | ! |
N R AR T L A |
[ - S i ! -

Bild 5-2 PKDX2 -

In einem K1820 kénnen-ein oder zwei Module PKDX2 eingebaut werden. Dabei : liegt
die CSR-Adresse des ersten Moduls fest. Die Adresse eines weiteren liegt im
Float-Bereich und kamn einen Wert emtsprechend nachfolgender Tabelle annehmen.
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Tabelle 51 Einstellung der Adressen auf dem PKDX2

Erster PKDCX2:

QlZi AlLl] ALO| AOF| AOB| AD7| ACG| AOS| AO4| AO3| AOZ

>~

17772150 14 O i 14 © 1 O i b1 11 04 1109

t i ¥ i i 1 H !

Iweiter PKDX2:

17760334 -~ 0 f O 4 O 1 O ! O L1 1t 0 1] L} 1

17760354 Ogoz Qi og of 1j 14t 0§ O

[
[

17760374 O | 01 O | O .0 i 1} 1} I N T R

1

] Jumper gesteckt -
0

Jumper nicht gesteckt

]

"Der Interruptvektor fur dem PKDX2 wird programmgesteuert eingestellt. Dabei hat
der erste Kontroller immer den Vektor 154. Alle weiteren Module erhalten einen
“Vektor, der im Float-Bereich liegt.

Fiir weitere Informationen benutzen Sie bitte das Technische Handbuch PKDX2 ¢

5.2.4. Lokalnetzkontroller RONGK (K 8685) ?

Der RONAK realisiert dem AnschluB des Rechners an das Lokalnetz ROLANET2. Dieses
Netz ermoglicht die Kommunikation zwischen Rechnern oder anderen intelligenten
. Stationer (allgemein als Knoten bezeichnet). Das ROLANETZ2 halt sich wvollstandig
an die Ethernet-Spezifikation und damit auch an den intermationalen Standard
1S0 802/2 .

Die Haupteigenschatten des Rolanet sind:
‘Topologische Struktur: verzweigter Bus

Ubertragungsmediums Koaxialkabel
Art der ubertragung: Basisbandubertragung, Signale mancrester—

codiert
Datenrate: - 10 Mbit/s
max. Abstand zweler . : '
Knoten: ' 2,8 km
max. Knotenanzahl: 1024 o
Zugrif%ssteuerung:‘ Mehrfachzugriffsverfahren mit Signalab-—
tastung und Kollisiomserkennung (CSMA/CD)
Paketlange: 72 bis 1526 Byte

In einem Rechner K 1820 konnen  bis zu zwei RONAK eingesetzt werder. Die notwen-
digen Einstellungen des Moduls erfolgen mit den Schaltern S1-53 (siehe
Bild 5-4).
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1. RONK 51

Mtzerhandmch Kig820

Module
\ —
. o 00 0
VD4 W1 2 3
[___J
Fi - ST (EIN)
(AUS)  (EIN)
o 7 —
N s2 . 81
] o |
| D i} c || B P A ;
!, . ) : oL : i !

EIN: Schieber in Richtung Punkt

'Bild.'5-4~ RONFK

'St:halter Sl Destlmmt dle Zuwe:.squ der CSR—Adressé. Dabei gilt =

folgende Regel HE

EIN ' . Adresse: 17774440

2. RONAK - S1 = AS Adresse: 17774460

Der® Interruptvektor wird programmgesteuert eingestellt, wobei der Vektor . des
1. RONAK = 120 ist und der Vektor des 2. RONGK sich im FLOAT-Bereich befindet.
Die Schalterstel lung 52 .= AUS gewdhrleistet den glea.chberechtlgten Zugriff fur
andere, den KBUS nutzende DMA-Kontroller. Der Schalter S2. ist, aufer fur
spezielle Anwendungen, stets in die Stellung AUS zu schalten.

Der Schalter S3 ist normalerweise in der Stellung S3 = EIN. Damit wird die Pro—
grammlaufiberwachung. (Sanity-Timer) bei der Initialisierung des RONGK gesperrt.

N\

S.2.5. rm1;tiplexe'r AHNV1G (K B0BS)

Der ANLS 1st ein J.ntel ligenter, durch zwei :1nch1p—M1kerrozessoren gesteuerter
‘Multiplexer. Die Haupteigenschaften sinds -

- 8 asynchrone Vol lduplexkanale ‘
Dl"n—-gesteuerte oder programmierte Ez.nzelzeztcrewubertragmg beim Senden

~ FIFO-Puffer (254 Zeichen) fur Empfangsdaten ,

-~ getrennt programmierbare Sende— und Empfangsdatenrataw in eimem Kanal

- AnschiuBméglichkeit von Geraten mit den Interfaces V.24 (S2 im ESER und SKR),
V.10 eder IFSS durch Verwendung eines entsprechenden Verteilers bzw. Um

" setzers. . . : ' :

Es werden jeweils 4 Kandle Uber eimen griffseitigen Steckverbinder - {(Buchsen—
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leiste Subminiatur D 50-polig) eimem Verteiler bzw. IFSS—Umsetzer zugefuhrt.
Diese Baugruppen befinden sich auflerhalb des Rechnergrundgefafles.

In einem Rechner kénnen mehrere (max. 4) Kontroller AHV16 installiert werden.

— \ !,. SOV — / .._.____........._-.’
AN ; / "
L — 0GC d
X1 X2 va Y2
Kanale O-3 ' Kanale 4-7
1
-..__J
Fi
52 =T
i V f [ 1
i R i
1 8 1. 8
| | 20 A et § |
] D . C P 8 [ A i
o mp ! Lo : i

Bild 55 @AHV16

Die CSR-Adresse und der Interruptvektor des AHV16 liegen im Float-Bereich. Sie

werden mittels der Schalterfelder S1 und S2 eingeStel‘lt {siebe auch (;.2.).
Gebrauchliche Adressen und Vektoren sind in nachfolgend aufgefuhrter Tabelle
dargestellt. : : : '
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Tabelle 5-2 Adregeinstellung AHV1S

Adressen: : -
: - AL2| ALl] AL10] ACY| AOB| AO7] ADG| AOS| AO4
82 ' - S1
- 2 3 4 3. 6 7 8 |- 1
17760440"’0 0 0 O 1] O 0 ! 1 o |
17760460 O’} O 0 e} 1! 0 0 1 1 N
17760500 ) o) 0 O 1 0 1 9] 0

Vektoreh:

St 3| 4, 5| 61 7| 8]
30 O 1 1] 01 0) O
310 O} 14 1) 0] 0} 1]

’

-
o

Schalter geschlossen (Schieber in Richtung Punkt)
‘,Schalter offen : ' .
Achtung Dle aktunlle Adresse des AHVlb lSt abhangig von der Konfiguration des
) : - Rechners. Benutzen SlE bitte die im Punkt &.2. gegebenen Hinweise zur
Elnstellung des. . Vektors und der CSR—Adresse.

-5.2.5.11'VerteilerbaugfuppeuV.24/V.10 {K 8085.02)
Dle Vertellerbaugruppe dlEﬂt dem Anschluf von Geraten mit den Interfaces V.24
und V.10. Sie wird Uber ein SO-pollges "Mehrkanalkabel" an den Stnckverblnder X1
,oder - X2 . des QHVlb angeschlossen - Auf einem dieser Steckverbinder - werden
CLeitungen - fir- 4-Kapile. zur Verfugung gestellt. Die Aufte11ung der Kanale auf
vier 25-polige D—Submlnlatur-Steckerlersten erfolgt in der Verteilerbaugruppe.
Diese Baugruppe ist- pa551v,fd h. in ihr befinden sich keine aktiven Bauelemente.
Sie w1rd auBerhalb des Rechners untergebracht. :
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robotron K 8085.02 .
0 N\
\ / '
i
1 [ 25-pol.
N\ / i D—-Submin.st. M
\\
/ zu den Geraten
2 | - i -
N / :
:'
i
3 i
N / - /
"Mehrkanalkabel" zum
N\ / . AHV16
V.24 ASYNCHRON

Bild 546 V.24 Verteilerbaugruppe , -

Fur jeden Kanal ist in der Baugruppe die Moglichkeit vorgeseben, sich an  die
verschiedenen Masse— und Schutzleiterflbrungen in den Geraten anzupassen. Damit
ist es moglich, Ausgleichsstrome, die beim AnschluB von Geraten mit  gemeinsamer
Logikmasse ‘und Schutzerde uber das Interfacekabel fliefen wirden, zu minimieren
bzw. zu verhindern. Gerdte mit Trennung von empfangener und gesendeter Betriesbs—
erde (sSpiit ground) konnen . angeschlossen werden. Dabei gilt die Zuordnung:

Leitung  102a: gesendete Betriebserde, Kontakt 7 auf dem 25-poligen D-
© Subminiaturstecker

CLeitung 102b: empfangene Betriebserde,  Kontakt 9 auf dem 25-poligen . D—
Subminiaturstecker ‘

Tabelle 3-3 gibt eimen uberblick .der n‘bglichen Einstellungen.
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Tabelle 5-3 Einstellung der V.24 Vertei lerbaugruppe

Betriebsart

Gerat arbeitet mit getremnten Betriebs-|-

erden (102a u. 102b); Schutzwiderstand
gegen Ausgleichsstome ist abgeschaltet
ader kurzgeschlossen; Kabel "Nmod C£295B",
K OB&62 kann verwendet werden.

Es wird mit gemeinsamer Logikmasse (Ltg.
102, Kontakt 7 am Steckverb.) gearbeitet
Kabel "Nmod C25B", K 0862 kann verwendet
werden, alle weiteren Kabel {(Anhang C)

sind moglich.

Nr. i Beschal tung i
7 7 7
o o o
1 ; '
0 0—o0
Q 9 E
7 .7 7
o o o
2 b
o o o
0 9 £
7 7 7
Qu—D ©
3a i
: o o o
Q 9 E
7 7 7
o o o
»
a ‘g o
o .9 E

Wie 2. -;‘_Kabel "Nmod C25B" kanmn nicht
verwendet werden. ’ o ‘
a) DEE arbeitet mit Schutzwiderstand

b) DEE arbeitet ohne Schutzwiderstand

Pchhng‘ Beachten Sie.bitte dle im ‘Anhang C  aufgefubhrte Kabelbelegu‘ngf '

5.2.5.2. IFSS-Umsktzerbaugruppe (K 8085.01)

AN Stelle\ der V.24 Verteilerbaugruppe kann an das "Mehrkanalkabel" die: IFSS-.

Module

Umsetzerbaugruppe angeschlossen wgrden. Diese Baugruppe ist aktiv, das heift di_e
vom AHY16 kommenden Signale mit V.10-Pegel werden in das Interface IFSS (20mA-
Die notigen Versorgungsspannungen {(+3V,+12Vy xl2V)

Stromschleife gewandelt. : -
werden auf der Baugruppe aus der Uber das Kabel vom AHV16 zugefiirten +12V-Span—

nung erzeugt. Der IFSS—Umsetzer wird ebenso wie der V.24-Verteiler auferhalb des
Rechners installiert.
Bild 5-7 zeigt die aufere Ansicht.
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\ / \ / Ne—/ -\ /
IFSS KANALO IFSS KANAL1 IFSS KANALZ2 - IFSS KANAL

\ / ‘robotron K 8085.01

Bild S-7 IFSSUmsetzer

Die IFSS—Anschlusse werden durch vier 25-polige D-Subminiaturstecker realisiert..
Die Einstellung der Betriebsarten "aktiv"” und "passiv” erfolgt durch Wickelver—
bindungéen entsprechend der in Tabelle 5-4 gegebenen Vorschrift. ) -

Jeder der 4 IFSS—Kanale ist einzeln auf V.24 umrustbar. Tabelle 5-5 zeigt die =

fir diese Umristung von IFSS- in V.24-Kanile erforderlichen Steck— bzw. Wik=". .
kelverbindungen. . : . : - ) ]

Tabelle 5-4: Kanalverteiler IFSS K 8085.01,
" Stiftleistenfeld / IFSS-Betrieb

a

Stiftleisten—Nr. -

| Kanal-Nr. m =1 ... 4.

% | Stift-Nr. 10 ... 05 ... 1

i i : : .

i i

'] 10 9 8 7 65 4 3 2 1
Xém.. O O O O O O O O O O

X7m. . O o o o )
5 4 3 2 1
XBm. . O o0 o o o
‘ : U TER = X9m7
X9m.. 0 O O O—0 O O O O O "R" = X9m&
X10m. . o o o o o Grundverbindungen fir einen als IFSS
S 4 3 21 betriebenen Kanal m
Zusatzverbindungen zur Einstellung der
speziellen Funkticn des IFSS-Kanals m:
Stift—i ) Funktion . Verbindung |
Leis Sender Empfaenger ' Schirm mit
ste aktiv passiv - aktiv passiv Logikmasse
54321 54321 54321 54321 54321
X7m.. 0Ooo0ooo0o Oocooo oo0oo00ooO (o3 = 3 = I = I & ooo0O0OoO
|| | ! N— \ Bk
X8m. . OoOoooO ooo00ooO oocooo oooooO Doooo
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X7m. .

L9
0
0
a
o

]

‘X8m. .
vX‘?m..c: 0O ©c 0—0 O D.O O O

X10m. .

Module
J .
Tabelle 55 Kanalverteiler IFSS K 80835.01,
Stiftleistenfeld / V.24-Betrieb
Stiftleisten-Nr.
| KapalNr. m=1 ... 4
% ‘ Stift-Nr. 10 ... 05 ... 1
L]
Il )
10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 T = Xm0
_ X&m.. 0 0 @ 0 0 0 0 o O O "9t = XemO7
oy i I T A "O" = X10mO4
_X7m.. | i 0 o} oj o o[ | "E" = X10mO5 = X9mO7
_ ! | - 3 4| 3| 2] 1p "R" = X9mOs
Xam.. | { | -o olo|ojo| |
B :
X9m.. 0 o O O o o o ) o cL v
X10m. . o o o o o B R Grundverbmdungen fir einen als V 24
5 4 3 2 1 g betriebenen Kanal m
v ‘ Zusatzverbindungen entsprechend der
« ER .V.24-Betriebsart des angeschlossenen
10 998 7 6 5 4 3 2 1 -,Ger‘ates fir Kanal m: -
Xbm.. o 0 o0 ® 0 0O 0 O QO o =
' P ' " ‘Betriebsart '"102—a‘-—b“
{ oj o oo o B . o
| i , , - (Betriebsarten-Beschreibung siehe
- X8m. . o o‘ O o o o : Tabelle 2-3)
e ’ '
"X9m.. 0 O o o0 o o o O O
: }
X10m. . .0 O 0 0 0
- S -4 3 2 1
10 2 8 76 5 4 3 2 1 o .
Xom.. © O OD-0 0.0 O O O O . Betriebsart '"102-a—b mit freiem

Kontakt 9
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Forts. Tabelle 5-5 Kanalverteiler IFSS K 8085.01,
Stiftleistenfeld /7 V.24-Betrieb

Betriebsart "102-a-b mit belegtem Kontakt 9" u n d

DEE mi t Schutzwiderstand” DEE o h n e Schutzwiderstand"
10987 65 4.3 2 1 10 987 65 43 2 1
Xem.. o 0 o o 0o o 0o O O O Xbm.. ©o © o o 0 oo O O ©O
X7m. . i olo o o o X7m. . DIi o o o O
X8m. . | ' D{ o o0 6 © « XB8m. . olo o o o
! . | |
X9m.. © o o o—0 o 0 0o © © X9m.. ©o © 0 0o 0 © O O ©O O
X10m. . 0O O 0D OO X10Om.. o-—-0 0O 0 O
S 4 3 2 1 5 4 3 2 1%

‘Achtung! Beachten Sie bitte die im Anhang C aufgefiihrte Kabelbelegung !
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5.2.6. DMA-Kontroller ARVIGW (K _&085)

Der ARV1&W ist ein universell anwendbares DMA-Interface zur direkten Ubertragung
von lé-bit-Daterworten zwischen dem Hauptspeicher und einem. Nutzer-E/A-Gerit.
“Datenausgabe (DATO) und Dateneingabe (DATI) finden nach einer DMA-Anforderung
lber den KBUS statt, wenn der ARViIGW Busmaster ist. Das Interface arbeitet mit
unsymetrischen Signalen mit TTL—Pegel.Mit.dem ARVI&W sind Burst-Ubertragungen
(wortweise oder - kontinuierlich), Byte—fdressierung und Lese—-Modifiziere-

. Schreibe~Zyklen moglich. Durch Schalter ist“dié Adresse und der Vektor einstell-

bar. Der Anschluf des Gerates erfolgt. uber zwei 37-p011ge D-Subminiaturbuchsen
(X1 = Emgabekanal, X2 = A.zsgabekanal)._

—-.-—...————-\ e r—— ey ) ] /._...._._.._.

\ ! s/
g rd | S
X2 X
1212 12
- S7 S6.S5
B T
g ,__' . . - ,. . "I— /‘ :
-1 1. 8r21. . BiZ
X3 - -
L [ 1
| L sS4 S3 . 82 -si

{

0
w
D

Bild 5-8 ARVI&W

. Der ARVIOW hat standafdrﬁéﬂig die Adresse 17772410 und den Vektor 124. Die Zu—
ordnung der  einzelnen Adrefi— und Vektorbits zu den Schaltern zeigt folgende
"Tabelle. — ‘ - : —
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Tabelle 56 AdreBeinstellung ARVI&W

Adresse:

AlZi Alll AJ.O] AO‘?| AOB| |
| ! | I 5 |

Ly 2 3 4] 5 l

S4

17772410 1]011|01110‘010'0|l]

Vektor: ,
V‘?,VB]V71V6}Vﬁ]V‘l}VSlV.?]VL!VO'r

S2 1| 2| 3| 4] 5| &| 7] 8| auf O gelegt

124VO}OE_O:-l*O[lV'OI,l[

Schalter geschlossen (Schieber in Richtumg Punkt)
Schalter offen - :

Q =

Der Schalter S1 dient 2ur Umschaltmg des Kontrol 1ers auf System
mit einem 18 bit brexten KBUS.

1z
. 81 :
' Ein: 22 bit Adresse
“unbenutzt ! - Aus: 18 bit Adresse
Ein = Schalter geschlossen (Schleber in Richtung Punkt) P
Aus = Schalter offen

!

Der ARV1&W gibt in der Auslieferungseinstellung nach jeder DMA~Ubertragung die
Busherrschaft ab und stellt fir eine ermeute Ubertragung ein neues Gesuch. Durch
den Nutzer kann diese Betriebsart durch Umschalten von S5  in  kontinuierlichen
Burstbetrieb geandert werden.

I

1 2 o .
S5 _ .
Ein Aus kontinuierlicher Burstmodus ‘
Aus | Ein |  Rickgabe der Busherrschaft nach 4
L i DMA-Zyklen
Ein = Schalter geschlossen (Schieber in Richtung Punkt)
Aus = Schalter offen .

£in Anwendungsfall des ARVIGN ist die Prozessorkopplung, d.h. er kann mit einem
. anderen ARV1&W oder dhnlichem verbunden werden. Im Auslieferungszustand ist der
Kontroller nicht fur Prozessorkopplung eingestellt. Die Umstellung er-folgt mit

Schalter 57.
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S7 -
Ein Aus = keine Prozessorkopplung
Ayus ' | Ein " Prozessorkopplung
_Ein = Schalter- geschlossen (Schieber in Rlchtung Punkt )
fus =

= Schalter offen -

Das Interruptverhalten des Kontrollers kann mit Schalter Sé6 beinfluBt werden. In
der Normalfall ist der Kontroller so e:mgestellt daB ein Interrupt unabhangig

vorn READY—Blt (CSR-Bit 7) gesendet wird.
12
56

Ein Aus Interrupt unabhangig vom READY-Bit

Aus Ein | Interrupt nur bei gesetztem READY-Bit

"Ein = Schalter geschlossaﬁ (Schleber' in Rlchtung F"Lmkt)
,';Aus = Schalter offen

' Achtl.ng Informieren Sie sich blt’tE vor Veranderung der. Elnstellung des KDntrol-
lers im "Technischen Handbuch ARVléW"

S5.2.7. KBG-Bricke

Dle KBUS—Bru:ke ist eine Steckeinheit im 2-fach Format SlE verblndet die “Bus-
’“51gnale BIAKI mit BI1AKD und BDMGI mit BDMGO. o ‘ -
a Drese Steckeinheit ist immer dann zu stecken, wenn ein Modul Zu Dlagnosezwecken
oder abnlichem, ‘aus dem Rechner entfermt wurde oder aus anderen er.mden ein
Steckplatz nicht mit einem Logikmodul ‘belegt werden soll.

5.3. Einbau-Peripheriegerite

J.3.1. Grundlagen der Adressierung

Diskettenspeicher- und Festplattenépeicrerlaufwerke werden unter dem logischen
Geratenamen - ) )

DUy
mit x = Bezeict“r(ung des Kontrol lers % = A far 1. PKDX2
4 ’ % =B fur 2. PKDXZ2
mit ¥y = Nummer des Laufwesrkes y = 00..3

angesprochen.

Die Bezeichnung des Kontrollers ist abhangig von der e1ngestellten COR—-Adresse
auf dem jeweiligen PKDX2 (siehe 5.2.3.).

Bei der Vergabe der Nummern fur die einzelnen Laufwerke sind fclgende Regeln
urbedingt einzuhalten:

1.56.713000.4/53
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An einen PKDX2 sind maximal 4 Gerate amschliefbar!

Festplattenspeicher haben héhere Prioritat als Diskettenspeicher, das
hbeiBt, sie bekommen die niedrigeren Nummern:

3. Die Adreflauswahlschalter (DSn) auf den Laufwerken sind entsprechend
der Laufwerkshummer einzustellen! Dabei gilt die Zuordnung:
Schalter Festplatte Diskettensp.
DS3 DUAO, DUBO
Ds4 buAl, DUBL
D51 DUAZ, DUBZ2 |(2.Laufwerk
DS2 DUAS, DUB3 }1.Laufwerk
4.\Da5 Interface zu den Diskettenspeichern und die Steuerleitungen zu den
Festplattenspeichern ist als Linieninterface ausgefihrt. Es konnen
2 tLaufwerke an-.ein Kabel angeschlossen werden, wobei am jeweils
letzten Laufwerk (am Kabelende) die AbschluBwiderstande eingeschaltet
sein missen. : '
Beispiele:

Mit einem

PKDX2:

Eine Konfiguration mit.zwei Festplattenspeichern‘und einem Diskettenspeicher-—
laufwerk verlangt folgende Einstel lungen:
1. Festplattenspeicher: - log. Geratename = DUARO

- — Adrefwahlschal ter DS3 ein o
" — Abschlufwiderstande auf .dem Laufwerk
aus ‘

2. Festplattenspeicher: - log. Geratename = DUAL

-~ Adreflwahlschalter DS4 ein
- AbschluBwiderstande auf dem Laufwerk
ein

Diskettenspeicherlaufwerik:— log. Geratename = nuaz

- Adrepwanlschalter DS1 ein
- AbschluBwiderstande auf dem Laufwerk
ein

Mit zwei PKDX2: ; _ o

Konfigurationen mit mehr als 4 Laufwerken verlangen den Eipsatz von zwei PKDX2.:

Dabei ist eire sinnvolle Aufteilung der Laufwerke auf die Kontroller und die

zugehdrigen Verteiler vorzunehmen. .

Eine Konfiguration mit 4 Festplattenspeichern und einem Diskettenlaufwerk wirde
so eingestellt: '

Erster PKDX2 am aktiven Verteiler. :
1. Festplattenspeicher: - log. Geratename = DUARD

- Adrefwahlschal ter D53 ein
- AbschlufBwiderstande auf dem Laufwerk
aus -
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2. Festplattenspeicher: - log. Gerdtename = DUAL.
. - - Adrefwahlschal ter DS4 ein

— Abschlupwiderstinde auf dem Laufwerk

. 2in
- 3. Festplattenspeicher: - log. Gerdtename = DUA2
— Adrefwahlschalter DSL ein

'~ Abschlufwiderstinde auf dem Laufwerk

: aus
4. Festplattenspeicher: - log. Geratename = DUAS
: - Adrefwahlschalter DS2 ein

-~ Abschlufiwiderstande auf dem Laufwerk

ein
Zhneiter PKDX2 am passiven Verteiler.

Dlskettespez.ct-erlaufwerk: - log. Geratename = DUBO
- Adrefiwahlschalter DS3 ein -

. - —~ Abschlufwiderstande auf dem Laufwerk
. ein ' : :
'5.3.2. Diskettenspeicherlaufweric (K 5601)

- Die Flr-rrmare des PKDX2 unterstitzt das D;\.skettenformat'
Seiten-: . 1 : ] -
Spu,r‘en. , - 80 , : - L
-Sektoren/Spur: 10 - - '
- - Byte/Sektor: 512 - ' .

- Nebeéen "'deyr in 5.3,.1,.' besctriebenen Einstellung der Adresse
im  Laufwerk folgende weitere Einstellungen notig:

Signal ‘ Stellung
Ry : 3 Ein
RY i Ein
. EO. l - Ein
IX1 | Ein
IX2- } Ein

Ein: Jumper gesteckt
Aus: Jumper nicht gesteckt

'5.3.3. Festplattenspeicherlaufwerk (K S504)

Das Laufwerk KS504 hat eine formatierte Kapazitat von 46,77 Mbyte. Damit wird es
durch die Betriebssysteme in die Gruppe der Laufwerke des Types RD52 eingeord-

sind

Module

net. Neben der in S5.3.1. beschriebensn Einstellung der Adresse ist zu  beachten,

dafl am jeweils letziten Laufwerk an einem Liniefinterface die Abschlufwider—

starde einzuschal ten sind. -
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6. Kon figurierunag

&6.1. Regeln zur Konfigurierung

Bei der anderung der Konfiguration sind eine Reihe von grundlegenden Regeln‘
unbedingt einzuhalten. Das sind: ‘

1. physische Prioritit der Module

(]

. Anzahl der Steckplitze
3. Leistungsbedart

4. CSR-Adressen und Interruptvektoren

6.1.1. Physische Prioritét der Module

Die Module werden. beglnnend mlt dem Steckplatz 1 in der angegebenen Re1henfulge
installiert. . : )
) 1. KAC20

2. MSC20-Modul (e)

4. AHVLG

S. ARV1GW

&. PKDX2 s
Werden mehrere - Baugruppen eines Typs eingesetzt, S0 stecken sie unmlttelbar
nebeneinander. ,
ES konnen 1nsge5amt zwolf Logikbaugruppen- in der KBEL 1nstalllert werden.. Fur
den Einbau von motorischen Massenspeichern (Festplattenspeicher, Diskettenlauf—
werk , Streamer) sing insgesamt vier Platze vorgesehen, wobei jeder . davon zwel
Geriate Halber Hohe aufnehmen kann.

6.1.2. Leistungsbedarf

Bei der Konfigurierung sind unbedingt die Leistungsparameter zu berucksichtigen.
Die maximalen Strom— und Leistungskennwerte des Netzteils sind:

+35 V 665 A
+12 V t 17 A
Leistung: 4350 W

Achtung! Bei einer Kcn%igurierung ist an Hand der Tabelle &-1 der Strom und
_Leistungsbedart zu ermitteln. : :

Der KBUS im K120 ist mit einem Wellenwiderstand von 120 Ohm abgeschlossen. Damit
ist die Anzahl der anschliefbaren Baugruppen und ibren ac~ und de-Lastfaktoren
auf _ _

ac = 35
dc = 20
festgelegt.
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Die .statische Busbelastung dc ist der Leckstrom in einen Signalanschlufl des
Moduls im H-Zustand (Signal inaktiv). Eine Lasteinbeit dc entsprlcht einem Strom
von 210 uA.

Die dynamische Busbelastung ist die kapazitive Last, die jeder Signalanschiuf an

ten Bus bringt. Eine Lasteinbeit ac entspricht der Kapazitat von 9,35 pF.

Die Lastfaktoren der einzelnen Baugruppen sind ebenfalls in Tabelle 6-1 auf-
gefuhrt.

’

Tabelle &1 Leistungsbedart und Lastfaktoren der Baugruppen

‘Name  |Chiffre] +8 U | +12 7 |Leistung|Last dc Last ac
Kéczo. K2820 | 4,1 | 0,14 | 32,7 1,0 2,7
MSC20 | K352 - -
F’KDXZ | KS185 16 |01 | 3.2 1,0 | 2,0
RONGK | veeas 3.5 0.5 | 235 | o 2,8

A6 | KBOBS | 4,5 | 0,55 | 29,1 0.5 2,9

! mvww ";k6085 1,8 - 9,0 |

K560L
| k%04 ;

-7 N 3. E;nstellung der Adressen und Interrugggggtnren

'Auf den Modulen mussen dle rlchtlgen CSR—Adressen und Iﬁ%erruptvektoren einge- .
stellt werden. Eenutznn Sie dazu bltte Tabelle &-2. Dabei. mussen folgende Regeln
beachtet werdens

- Alle im System befindlichen Module missen beruck51chtlgt werden

- Befindet sich ein F in der Vektorspalte, =0 hat der Modul einen
Interruptvektor im Float-Bereich.-Die Vergabe des Vektors beglnnt bel
“300 und wird in der folgenden Seduenz fortgesetzt-

300, 310, 320, 330, 340, 350, 360, 370 -
Die Zuordmung zu den einzelnen Baugruppen erfolgt in der

Reimenfolge: -
1. ARVIEW |
2. PKDX2 (zweiter PKDX2)
3. AHV1S ,
- Befindet sich ein F in der Adrefispalte, so hat der Modul eine Adresse

im Float-Bereich der CSR-Adressen. Berutzen Sie bitte Tabelle &6-3
Bestimmung der ewakten Adresse '

2ur
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